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Commande de robot

t de commande des moteurs
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_“_ Ls 5 _“_ N 7 |MD - MG Moteur 12 v & courant continu
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- 6 R1 Résistance Réseau S.I.L. 8 x 10 kohms
C1 Condensateur 100 nF LCC
74
C2-C7 Condensateur 47 nF céramique
K1 Connecteur HE-14 méle 1 x 4
D1 - D8 1N4004
Cli 4093
Cl2 L298N

Nomenclature des composants
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